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BIM and Beyond ς Baltic Tour 
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wŜŀƭƛǘņǘŜǎ ƛŜƎǹǑŀƴŀ ς ƪƻ ǘŀǎ ƴƻȊơƳŢ? 

Å "wŜŀƭƛǘņǘŜ ƛǊ ǘƛƪŀƛ ƛƭǹȊƛƧŀΣ ƪŀǳǘ ŀǊơ ưƻǘƛ ƴƻǘǳǊơƎŀ." ς !ƭōŜǊǘǎ 9ƛƴǑǘŜƛƴǎ 
ÅLŜǎǇŢƧŀƳǎΣ ƪŀ ǘŜǊƳƛƴǎ ǇƛǊƳƻ ǊŜƛȊƛ ƭƛŜǘƻǘǎ ǇǳōƭƛƪņŎƛƧņ: High-definition 

surveying (HDS): a new era in reality capture (2004) by Erwin Frei , 
Jonathan Kung , Richard Bukowski in: Proceedings of ISPRS 
Workshop Laser-Scanners for Forest and Landscape Assessment  

Å "Korekts termins ir datǳ ƛŜƎǹǑŀƴŀ. bŜǾƛŜƴǎ ƴƻ ƳǳƳǎ ƴŜƛŜƎǹǎǘ 
ǊŜŀƭƛǘņǘƛ. "Reality capture", "capture reality" ς ŀōƛ ǾƛŜƴƪņǊǑƛ ƛǊ 
ƳŀǊƪŜǘƛƴƎņ ƭƛŜǘƻǘƛ ǘŜǊƳƛƴƛ. ¢ņǎ ƛǊ ƭŀōŀǎ ŦǊņȊŜǎ ƳŀǊƪŜǘƛƴƎņ ǳƴ Ŝǎ ŎŜǊǳ 
ƪŀ ƴŜǾƛŜƴǎ Ǉƛƭƴơōņ ǘņƳ ƴŜǘƛŎ..." ς Matt Young 

ÅwŜŀƭƛǘņǘŜǎ ƛŜƎǹǑŀƴŀ: ŀǊ ƭņȊŜǊǎƪŀƴŢǑŀƴǳ Ǿŀƛ ŦƻǘƻƎǊŀƳƳŜǘǊƛǎƪƛ 
ŘƻƪǳƳŜƴǘŢǘƛ ŀƪǘơǾƛ Ǿŀƛ ǾƛŘŜ ǘǊƛƧņǎ ŘƛƳŜƴǎƛƧņǎ ς ŜǎƻǑņǎ όƴŜ ǾƛǊǘǳņƭņǎύ 
ǊŜŀƭƛǘņǘŜǎ 3D ŘƻƪǳƳŜƴǘŢǑŀƴŀ 
 
 



aƻŘŜǊƴņ ŦƻǘƻƎǊŀƳƳŜǘǊƛƧŀ 
Å CƻǘƻƎǊŀƳƳŜǘǊƛƧŀǎ ǘŜƘƴƻƭƻƒƛƧŀǎ ŀǘǘơǎǘơōŀ ǇŢŘŢƧņǎ ŘŜǎƳƛǘƎŀŘŜǎ ƭŀƛƪņ: 

ïYƻƳǇŀƪǘŀǎ ŀǳƎǎǘŀǎ ƛȊǑƫƛǊǎǇŢƧŀǎ ŘƛƎƛǘņƭŀǎ Ŧƻǘƻ ǳƴ ǾƛŘŜƻ ƪŀƳŜǊŀǎ 
ïWŀǳƴƛ ŀƭƎƻǊƛǘƳƛ ŀǘǘŢƭǳ ǎŀǾǎǘŀǊǇŢƧņǎ ƪƻǊŜƭņŎƛƧŀǎ ƴƻǘŜƛƪǑŀƴŀƛ 
ïWŀǳŘơƎƛ ǎǘŀƴŘŀǊǘŀ ŘŀǘƻǊƛ ǳƴ ƎǊŀŦƛǎƪƛŜ ǇǊƻŎŜǎƻǊƛ 
ï±ƛŜƎƭņƪƛ ǳƴ ƪƻƳǇŀƪǘņƪƛ ǎŜƴǎƻǊƛ ǘŜƭǇƛǎƪņǎ ŀǘǊŀǑŀƴņǎ ǾƛŜǘŀǎ ǳƴ ƻǊŜƴǘņŎƛƧŀǎ 
ƴƻǘŜƛƪǑŀƴŀƛ: GPS, ƳƛƪǊƻŜƭŜƪǘǊƻƳŜƘņƴƛǎƪƛŜ ǎŜƴǎƻǊƛ sensors - MEMS (ȌƛŜƻǎƪƻǇƛΣ 
akselerometri, kompasi, barometri u.c.) 

ï.ŜȊǇƛƭƻǘŀ ƭƛŘŀǇŀǊņǘƛ (droni) ŀǊ ŀǳǘƻƳņǘƛǎƪǳ ƭƛŘƻƧǳƳŀ ǾŀŘơōǳ 

Å Ieguvumi: 
ïtŀǇƭŀǑƛƴņǘŀǎ ŘƛƎƛǘņƭņǎ ŦƻǘƻƎǊŀƳƳŜǘǊƛƧŀǎ ǇƛŜƭƛŜǘƻǑŀƴŀǎ ƛŜǎǇŢƧŀǎ ŘŀȌņŘņǎ ƴƻȊŀǊŢǎ 
ï½ŜƳǳ ƛȊƳŀƪǎǳ ŦƻǘƻƎǊŀƳƳŜǘǊƛƧŀΣ ƪŀǎ ƛǊ ǇƛŜŜƧŀƳŀ ŀǊơ ƴŜǇǊƻŦŜǎƛƻƴņưƛŜƳ 
ï5Ǌƻƴǳ ǳƴ Ŏƛǘǳ ƳŜƘņƴƛǎƪƻ ǘǊŀƴǎǇƻǊǘŀ ƭơŘȊŜƪưǳ ƛȊƳŀƴǘƻǑŀƴŀ Řŀǘǳ ƛŜƎǹǑŀƴŀǎ 
ǇǊƻŎŜǎņ 

ïtŀǇƭŀǑƛƴņǘŀǎ ǊŜņƭņǎ ǇŀǎŀǳƭŜǎ ƳƻŘŜƭŢǑŀƴŀǎ ƛŜǎǇŢƧŀǎ 



aƻŘŜǊƴņǎ ŦƻǘƻƎǊŀƳƳŜǘǊƛƧŀǎ ƛŜȊơƳŜǎ 
Å 5ŀǘǳ ƛŜƎǹǑŀƴŀ 
ï5ŀȌņŘǳ ŘƛƎƛǘņƭƻ ƪŀƳŜǊǳ ƛȊƳŀƴǘƻǑŀƴŀ: ƪƻƳǇŀƪǘƪŀƳŜǊŀǎΣ ōŜȊǎǇƻƎǳưǳ ƪŀƳŜǊŀǎΣ 
ǎǇƻƎǳưƪŀƳŜǊŀǎΣ ǾƛŘŜƻƪŀƳŜǊŀǎΣ ƛŜōǹǾŢǘņǎ ƪŀƳŜǊŀǎ 

ï5ŀȌņŘŀǎ ŀǘǘŢƭǳ ǳȊƸŜƳǑŀƴŀǎ ƳŜǘƻŘŜǎ: ƴƻ ȊŜƳŜǎΣ ƴƻ ȊŜƳŜǎ ǘǊŀƴǎǇƻǊǘŀ ƭơŘȊŜƪưƛŜƳΣ 
ƴƻ ǇņǊƭƛŘƻƧǳƳƛŜƳΣ ƴƻ ŀǇƭƛŘƻƧǳƳƛŜƳΤ ŘŀȌņŘŀǎ Ǒƻ ƳŜǘƻȌǳ ƪƻƳōƛƴņŎƛƧŀǎ 

ïaŀȊņƪƛ ǎŀƎŀǘŀǾƻǑŀƴņǎ ŘŀǊōƛ ǳƴ ņǘǊņƪŀ ƭŀǳƪŀ ŘŀǊōǳ ǾŜƛƪǑŀƴŀ 
ï!ǳǘƻƳņǘƛǎƪŀ ŀǘǘŢƭǳ ǳȊƸŜƳǑŀƴŀǎ ǇƭņƴƻǑŀƴŀ ǳƴ ƛȊǇƛƭŘŜ 

Å 5ŀǘǳ ŀǇǑǘǊņŘŜ 
ïtƛƭƴơƎƛ ŀǳǘƻƳņǘƛǎƪŀ Řŀǘǳ ŀǇǎǘǊņŘŜ ŀǊ ǎǇŜŎƛŀƭƛȊŢǘǳ ǇǊƻƎǊŀƳƳŀǘǹǊǳ (Bentley Context 

Capture, Pix4Dmapper, Agisoft PhotoScan) Ǿŀƛ ƳņƪƻƸŘŀǘƻǑŀƴŀǎ ǇŀƪŀƭǇƻƧǳƳƛŜƳ 
ïbŀǾ ƴŜǇƛŜŎƛŜǑŀƳŀ ƛŜǇǊƛŜƪǑŢƧŀ ƪŀƳŜǊŀǎ ƪŀƭƛōǊŢǑŀƴŀ 

Å Datu produkti 
ï Patiesa ortofoto karte, 3D Ǉǳƴƪǘǳ Ƴņƪƻƴƛǎ, ŘƛƎƛǘņƭŀƛǎ ǾƛǊǎƳŀǎ ƳƻŘŜƭƛǎ (DTM), 3D 
ǊŜȌƒŀ ƳƻŘŜƭƛǎ όmesh) modelis 
 



{ŀƭơŘȊƛƴņƧǳƳǎ ŀǊ ƭņȊŜǊǎƪŀƴŢǑŀƴǳ 
{ŀƭơŘȊƛƴƻǘ ŀǊ о5 ǎƪŀƴŢǑŀƴǳΣ Řŀǘǳ ƛŜƎǹǑŀƴŀƛ ƛǊ ƴŜǇƛŜŎƛŜǑŀƳŀ ǾƛŜƴƪņǊǑŀ 
fotokamera ƴŜǾƛǎ ŘņǊƎŀ ǎǇŜŎƛņƭņ ƛŜƪņǊǘŀΦ ¢ŀǎ ŘƻŘ ǾŀƛǊņƪŀǎ ōǹǘƛǎƪŀǎ ǇǊƛŜƪǑǊƻŎơōŀǎΥ 
Å Lauka darbus ar fotokameru var veikt operators, kas nav eksperts, pat 
ǎŀǊŜȌƒơǘƻǎ ǳƴ ƎǊǹǘƛ ƪƻƴǘǊƻƭŢƧŀƳƻǎ ŀǇǎǘņƪưƻǎΥ ōŜȊ ǘǊƛǇƻŘŀΣ ƴŜƛŜǾŢǊƻƧƻǘ ǎǘƛƴƎǊǳ 
ŀǘǘņƭǳƳǳ ŘƛŀǇŀȊƻƴŀ ƪƻƴǘǊƻƭƛΣ ƴŜƭŀōǾŢƭơƎƻǎ ƭŀƛƪŀ ŀǇǎǘņƪưƻǎΣ Χ 

Å tǊŜǘŢƧƛ ǾŀƛǊǳƳŀƳ о5 ǎƪŀƴŜǊǳ ŦƻǘƻƪŀƳŜǊŀ ŘƻŘ ŀǳƎǎǘŀǎ ƛȊǑƫƛǊǘǎǇŢƧŀǎ ƪǊņǎǳ 
ƛƴŦƻǊƳņŎƛƧǳΣ ƪǳǊǳ ǾŀǊ ŀǘǘŢƭƻǘ ǳȊ ǊŜƪƻƴǎǘǊǳŢǘņǎ ƒŜƻƳŜǘǊƛƧŀǎΣ ƛȊǾŜƛŘƻƧƻǘ 
ǊŜņƭƛǎǘƛǎƪǳ ŦƻǘƻǘŜƪǎǘǳǊŢǘǳ о5 ƳƻŘŜƭƛΦ 

Å !ǘǑƫƛǊơōņ ƴƻ о5 ǎƪŀƴŜǊƛŜƳΣ ǾŀǊ ƴƻŘǊƻǑƛƴņǘ ƻōƧŜƪǘǳ ǊŜƪƻƴǎǘǊǳƪŎƛƧǳ ǇƭŀǑņ 
ƳŢǊƻƎǳ όƛȊǑƫƛǊǘǎǇŢƧŀǎύ ŘƛŀǇŀȊƻƴņ ς ƴƻ ŘŀȌƛŜƳ ŎŜƴǘƛƳŜǘǊƛŜƳ ƭơŘȊ ƪƛƭƻƳŜǘǊƛŜƳΦ 

.Ŝǘ ƛǊ ŀǊơ ŀǇǎǘņƪưƛΣ ƪǳǊƻǎ ƭņȊŜǊǎƪŜƴŢǑŀƴŀƛ ƛǊ ƴŜŀǇǑŀǳōņƳŀǎ ǇǊƛŜƪǑǊƻŎơōŀǎΣ Ƨƻ ǑŜƛǘ 
ǘƛŜƪ ƛȊƳŀƴǘƻǘǎ ŀƪǘơǾǎ sensors 



5ŀǊōŀ ǇƭǹǎƳŀ 
1. !ǘǘŢƭǳ ǳȊƸŜƳǑŀƴŀǎ ǇƭņƴƻǑŀƴŀ 

ï.ŀƭǎǘņǎ ǳȊ ŀǘǘŢƭǳ ŀǇǎǘǊņŘŜǎ ƳŜǘƻȌǳ ƴƻǎŀŎơƧǳƳƛŜƳ 
ï[ƛŘƻƧǳƳǳ ǇƭņƴƻǑŀƴǳ ǾŀǊ ǾŜƛƪǘ ŀǊ ǇǊƻƎǊŀƳƳŀǘǹǊǳ όǇƛŜƳΦ tƛȄп5ŎŀǇǘǳǊŜΣ 
5ǊƻƴŜ5ŜǇƭƻȅύΣ ƪǳǊǳ ǇŀǑǳ Ǿŀƛ ƪǳǊŀǎ ǊŜȊǳƭǘņǘǳǎ ǾŀǊ ƛȊƳŀƴǘƻǘ ƭƛŘƻƧǳƳŀ ŀǳǘƻƳņǘƛǎƪŀƛ 
ǾŀŘơǑŀƴŀƛ 

2. Atbalsta Ǉǳƴƪǘǳ ƳŀǊƫŢǑŀƴŀ ǳƴ ǳȊƳŢǊơǑŀƴŀ 
ïbŀǾ ƻōƭƛƎņǘŀΣ ōŜǘ ƛǊ ƴŜǇƛŜŎƛŜǑŀƳŀ ŀōǎƻƭǹǘņǎ ǇǊŜŎƛȊƛǘņǘŜǎ ƴƻŘǊƻǑƛƴņǑŀƴŀƛ 

 

3. !ǘǘŢƭǳ ǳȊƸŜƳǑŀƴŀ 
4. !ǘǘŢƭǳ ŀǳǘƻƳņǘƛǎƪŀ ŀǇǎǘǊņŘŜ 

ï!ŜǊƻǘǊƛŀƴƎǳƭņŎƛƧŀǎ ǾŜƛƪǑŀƴŀ (ǎŀƛǎǘǇǳƴƪǘǳ ƴƻǘŜƛƪǑŀƴŀΣ ŀǘǘŢƭǳ ǇƻȊƛŎƛƻƴŢǑŀƴŀ ǳƴ 
ƻǊƛŜƴǘŢǑŀƴŀΣ ŀƛƴŀǎ ƒŜƻǘŜƭǇƛǎƪņ ǇƛŜǎŀƛǎǘŜ), 3D ƳƻŘŜưŀ ƒŜƴŜǊŢǑŀƴŀ, ƴŜǇƛŜŎƛŜǑŀƳƻ 
Řŀǘǳ ǇǊƻŘǳƪǘǳ ƒŜƴŜǊŢǑŀƴŀ (ortofoto karteo, DTM, 3D Ǉǳƴƪǘǳ Ƴņƪƻƴƛǎ) 

5. LŜƎǹǘƻ ƒŜƻŘŀǘǳ ǘņƭņƪŀ ŀǇǎǘǊņŘŜ ǳƴ ǊŜȊǳƭǘņǘǳ ƛȊƳŀƴǘƻǑŀƴŀ 



!ǘǘŢƭǳ ǳȊƸŜƳǑŀƴŀ ǇƭņƴƻǑŀƴŀ 
Å YŀǊŘƛƴņƭƛ ƛŜǘŜƪƳŢ ŀǘǘŢƭǳ ŀǇǎǘǊņŘŜǎ ŘŀǊōƛŜǘƛƭǇơōǳΣ ǊŜȊǳƭǘņǘŀ ƪǾŀƭƛǘņǘƛ ǳƴ ǇƛƭƴơƎǳƳǳ 
Å aŢǊƫƛǎΥ ƴƻŘǊƻǑƛƴņǘ ǇŢŎ ƛŜǎǇŢƧŀǎ ƭƛŜƭņƪǳ ƪƻǇŢƧƻ Ǉǳƴƪǘǳ όǎŀƛǎǘǇǳƴƪǘǳύ ǎƪŀƛǘǳ 
ŀǘǘŢƭƻǎΣ ǇŢŎ ƪǳǊƛŜƳ ŀǇǎǘǊņŘŢ ƴƻǘƛŜƪ ƪŀƳŜǊŀǎ ƪŀƭƛōǊŢǑŀƴŀΣ ǘņǎ ǇƻȊơŎƛƧŀǎ ǳƴ 
ƻǊƛŜƴǘņŎƛƧŀǎ ƴƻǘŜƛƪǑŀƴŀ 

Å !ǘǑƫƛǊơōņ ƴƻ ǘǊŀŘƛŎƛƻƴņƭņǎ ŦƻǘƻƎǊŀƳƳŜǘǊƛƧŀǎ ǘƛŜƪ ƛȊƳŀƴǘƻǘǎ ŘŀǳŘȊ ƭƛŜƭņƪǎ 
ǎŀƛǎǘǇǳƴƪǘǳ ǎƪŀƛǘǎ όҔ млллύ ƪŀǘǊŀƳ ŀǘǘŢƭǳ ǇņǊƛƳ όǎŀƭơŘȊƛƴƻǘ ŀǊ ŘŀȌƛŜƳ ƭơŘȊ 
ŘŀȌƛŜƳ ŘŜǎƳƛǘƛŜƳ Ǉǳƴƪǘǳ ǘǊŀŘƛŎƛƻƴņƭŀƧņ ŦƻǘƻƎǊŀƳƳŜǘǊƛƧņύ 

Å [ƛŜƭŀƛǎ ǎŀƛǎǘǇǳƴƪǘǳ ǎƪŀƛǘǎ ƴƻŘǊƻǑƛƴŀ ƛŜǎǇŢƧŀǎ ŀǇǎǘǊņŘŜǎ ƭŀƛƪņ ƴƻǾŢǊǘŢǘ ŘŀǳŘȊ 
ǾŀƛǊņƪ ƴŜȊƛƴņƳƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳ ƴŜƪņ ǘǊŀŘƛŎƛƻƴņƭŀƧņ ŦƻǘƻƎǊŀƳƳŜǘǊƛƧņΣ ǘŀƛ ǎƪŀƛǘņ ǾŜƛƪǘ 
ƪŀƳŜǊŀǎ ŀǳǘƻƳņǘƛǎƪǳ ƪŀƭƛōǊņŎƛƧǳ 

>1000 saistpunkti 
тр҈ ǇņǊƪƭņƧǳƳǎ 



[ƛŘƻƧǳƳǳ όǳȊƸŜƳǑŀƴŀǎύ Ǉƭņƴƛ 
Å wŜȌƒŀ Ǉƭņƴǎ (ǾŜǊǘƛƪņƭņ Ǿŀƛ ǎƭơǇņ ǎƪŀǘņ) 

ï hǇǘƛƳņƭǎ ǇƭŀǘơōņƳ ǳƴ ǾƛǊǎƳņƳ 
ï wŜȊǳƭǘņǘǎ: ortofoto karte, ŘƛƎƛǘņƭŀƛǎ ǾƛǊƳŀǎ 

modelis 
ï wŜƪƻƳŜƴŘņŎƛƧŀǎ: 

Å 75% ŦǊƻƴǘņƭŀƛǎ ǇņǊƪƭņƧǳƳǎ 
Å 60% ǎņƴƛǎƪŀƛǎ ǇņǊƪƭņƧǳƳǎ 
ÅtŢŎ ƛŜǇŢƧŀǎ ǊŜƎǳƭņǊǎ ǊŜȌƒƛǎ ǳƴ ƪƻƴǎǘŀƴǘǎ 

augstums 

Å !ǇƭƛŘƻǑŀƴŀǎ Ǉƭņƴǎ 
ï hǇǘƛƳņƭǎ ŢƪņƳ ǳƴ ƛƴŘƛǾƛŘǳņƭƛŜƳ ƻōƧŜƪǘƛŜƳ 
ï wŜȊǳƭǘņǘǎ: Ǉǳƴƪǘǳ Ƴņƪƻƴƛǎ, 3D modelis 
ï wŜƪƻƳŜƴŘņŎƛƧŀǎ: 

Å±ƛŜƴǎ ŀǘǘŢƭǎ ƛƪ Ǉŀ 5-млɕ 
Å±ŀƛǊņƪ ŀǘǘŢƭǳ ǳȊ Ţƪŀǎ ǎǘǹǊƛŜƳ 

LƴǘŜǊŜǎŢƧƻǑņ 
Ǉƭŀǘơōŀ 

!ǘǘŢƭŀ ǇƭŀǘǳƳǎ 

!ǘǘŢƭŀ 
augstums 

{ņƴƛǎƪŀƛǎ 
ǇņǊƪƭņƧǳƳǎ 

CǊƻƴǘņƭŀƛǎ 
ǇņǊƪƭņƧǳƳǎ 

augstums1 
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[ƛŘƻƧǳƳǳ όǳȊƸŜƳǑŀƴŀǎύ 
 Ǉƭņƴƛ 

Å 5ǳōǳƭǘǊŜȌƒŀ Ǉƭņƴǎ 
ï hǇǘƛƳņƭǎ ŀǇōǹǾŢǘņƳ ǘŜǊƛǘƻǊƛƧņƳ 
ï ?ƪǳ ŦŀǎņȌǳ ǊŜƪƻƴǎǘǊǳƪŎƛƧŀƛ ƪŀƳŜǊŀǎ ǾŢǊǎǳƳǎ мл-

35ϲ ƴƻ ǾŜǊǘƛƪņƭŜǎ 

 
Å /ƛǘƛ Ǉƭņƴƛ 

ï YƻǊƛŘƻǊŀ ǳȊƸŜƳǑŀƴŀƛ όŎŜưƛΣ ŘȊŜƭȊŎŜưƛύ ǊŜƪƻƳŜƴŘŢ 
turp-ŀǘǇŀƪŀư ƳŀǊǑǊǳǘǳ όdual passύ ŀǊ ǾŜǊǘƛƪņƭǳ Ǿŀƛ 
ǎƭơǇǳ ǎƪŀǘǳ Ǿŀƛ ǾƛŜƴŀ ǾƛǊȊƛŜƴŀ ƳŀǊǑǊǳǘǳ όsingle 
passύΣ ōŜǘ ǘŀŘ ŀǊ фл҈ ǇņǊƪƭņƧǳƳǳ 

ï /ƛǊƪǳƭņǊƛ Ǿŀƛ ǎǇƛǊņƭǾŜƛŘŀ ƳŀǊǑǳǘƛ ǾŜǊǘƛƪņƭƛŜƳ 
ƻōƧŜƪǘƛŜƳ όǘƻǊƸƛΣ ǎƪǳǊǎǘŜƸƛΣ Ƴŀǎǘƛ) 

ï ¦ȊƸŜƳǑŀƴŀ ƴƻ ȊŜƳŜǎ 
ï 5ŀȌņŘŀǎ Ǒƻ Ǉƭņƴǳ ƪƻƳōƛƴņŎƛƧŀǎ 



Bentley ContextCapture 
Å ContextCapture ϯ ƛǊ ǇǊƻƎǊŀƳƳŀǘǹǊŀǎ ǊƛǎƛƴņƧǳƳǎΣ ƪŀǎ ưŀǳƧ ƛŜƎǹǘ ŀǳƎǎǘŀǎ 
ƛȊǑƫƛǊǎǇŢƧŀǎ 3D ƳƻŘŜưǳǎ ƴƻ ǾƛŜƴƪņǊǑƛŜƳ ŦƻǘƻŀǘǘŢƭƛŜƳ ōŜȊ ƧŜōƪņŘŀǎ ŎƛƭǾŢƪǳ 
ƛŜƧŀǳƪǑŀƴŀǎ. 

Å /ƻƴǘŜȄǘ/ŀǇǘǳǊŜ ŀƴŀƭƛȊŢ ǎǘŀǘƛǎƪǳ ƻōƧŜƪǘǳ ŀǘǘŢƭǳǎΣ ƪŀǎ ƛǊ ǳȊƸŜƳǘƛ ƴƻ ǾŀƛǊņƪƛŜƳ 
ǎƪŀǘǳ ǇǳƴƪǘƛŜƳΣ ǳƴ ŀǳǘƻƳņǘƛǎƪƛ ŘŜǘŜƪǘŢ ǇƛƪǎŜưǳǎΣ ƪǳǊƛ ŀǘōƛƭǎǘ ǾƛŜƴŀƳ ǳƴ ǘŀƳ 
ǇŀǑŀƳ ŦƛȊƛǎƪŀƳ ǇǳƴƪǘŀƳΦ bƻ ŘŀǳŘȊņƳ ǑņŘņƳ ŀǘōƛƭǎǘơōņƳ ƴƻǎŀƪŀ ŀǘǘŢƭǳ 
ǊŜƭŀǘơǾƻ ƻǊƛŜƴǘņŎƛƧǳ ǳƴ ŦƻǘƻƎǊŀŦŢǘƻ ƻōƧŜƪǘǳ о5 ŦƻǊƳǳ. 

Å {ŜƪƳơƎŀƛ ContextCapture ƭƛŜǘƻǑŀƴŀƛ ƛǊ ƴŜǇƛŜŎƛŜǑŀƳŀ ǘƛƪŀƛ ŘŀȌǳ 
ŦƻǘƻƎǊŀƳƳŜǘǊƛƧŀǎ ǳƴ ƒŜƻŘŢȊƛƧŀǎ ǇǊƛƴŎƛǇǳ ȊƛƴņǑŀƴŀ. 

Å ContextCapture ǇƛŜƭƛŜǘƻ ƳƻŘŜǊƴņǎ ŦƻǘƻƎǊŀƳƳŜǘǊƛƧŀǎ ǇǊƛƴŎƛǇǳǎΣ ŀǘǘŢƭǳ 
ŀǇǎǘǊņŘŜǎ ǳƴ  ƒŜƻƳŜǘǊƛǎƪƻ ŀǇǊŢƫƛƴǳ ŀƭƎƻǊƛǘƳǳǎΣ ƭŀƛ ƛȊǇƛƭŘơǘǳ ƛƴŘǳǎǘǊƛƧŀǎ 
ƪǾŀƭƛǘņǘŜǎ ǇǊŀǎơōŀǎ ŀǘǘƛŜŎơōņ ǳȊ ǇǊŜŎƛȊƛǘņǘƛΣ ƳŢǊƻƎƻƧŀƳơōǳΣ ŜŦŜƪǘƛǾƛǘņǘƛΣ 
ǇƛŜƭƛŜǘƻƧŀƳơōǳΣ ǊƻōǳǎǘǳƳǳ ǳƴ ǎŀŘŀǊōǎǇŢƧǳ. 



ContextCapture ŘŀǊōŀ ǇƭǹǎƳŀ 
1. Wŀǳƴŀ ǇǊƻƧŜƪǘŀ ƛȊǾŜƛŘƻǑŀƴŀ ǳƴ ǳȊƸŜƳǘƻ ŀǘǘŢƭǳ ƛŜƭņŘŢǑŀƴŀ ŘŀǘƻǊņ ƴƻ 

fotokameras 
2. tƛǊƳņ ŀŜǊƻǘǊƛŀƴƎǳƭņŎƛƧŀ ς ǘƛŜƪ ƛŜƎǹǘŀ ŀƛƴǳ ƛŜƪǑŢƧņ ƻǊƛŜƴǘņŎƛƧŀ 

ïbŀǾ ƪƻƻǊŘƛƴņǘǳ Řŀǘǳ 
ïLȊƳŀƴǘƻƧƻǘ Dt{ Řŀǘǳǎ ƴƻ ŀǘǘŢƭǳ 9·LC ƳŜǘŀŘŀǘƛŜƳ 
ïLȊƳŀƴǘƻƧƻǘ Dt{ Řŀǘǳǎ ƴƻ ņǊŢƧņ Ŧŀƛƭŀ 

3. YƻƴǘǊƻƭǇǳƴƪǘǳ ǇƛŜǾƛŜƴƻǑŀƴŀ όƴŜƻōƭƛƎņǘŀύ 
4. hǘǊņ ŀŜǊƻǘǊƛŀƴƎǳƭņŎƛƧŀΣ ƪǳǊŀ ǇǊŜŎơȊƛ ƴƻǾƛŜǘƻ ŀǘǘŢƭǳ ōƭƻƪǳǎ ƪƻƻǊŘƛƴņǘǳ ǎƛǎǘŢƳņ 

ǇŢŎ ƪƻƴǘǊƻƭǇǳƴƪǘƛŜƳ όƴŜƻōƭƛƎņǘŀύ 
5. aƻŘŜưŀ ǊŜƪƻƴǎǘǊǳƪŎƛƧŀ ǾŢƭŀƳņ ŦƻǊƳņǘņΥ 

ïо5 ǊŜȌƒŀ ƳƻŘŜƭƛǎ 
ïо5 Ǉǳƴƪǘǳ Ƴņƪƻƴƛǎ 
ï ortofoto 



!ŜǊƻǘǊƛŀƴƎǳƭņŎƛƧŀǎ ǊŜȊǳƭǘņǘǳ ŀǇǎƪŀǘŜ 



wŜƪƻƴǎǘǊǳŢƧŀƳņ ŀǇƎŀōŀƭŀ ƴƻǊņŘơǑŀƴŀ 



bŜǇƛŜŎƛŜǑŀƳņ ǇǊƻŘǳƪǘŀ ƛȊǾŢƭŜ 



wŜƪƻƴǎǘǊǳƪŎƛƧŀǎ ǊŜȊǳƭǘņǘǳ ŀǇǎƪŀǘŜ 



Acute3D Viewer 
Å!ŎǳǘŜо5 ±ƛŜǿŜǊ ŘƻŘ ƛŜǎǇŢƧǳ ŢǊǘƛ ǇņǊǎƪŀǘơǘ о5 ǊŜȌƒŀ όaŜǎƘύ 
ǊŜŀƭƛǘņǘŜǎ ƳƻŘŜưǳǎΣ ƪŀǎ ƛȊǾŜƛŘƻǘƛ ŀǊ .ŜƴǘƭŜȅ /ƻƴǘŜȄǘ /ŀǇǘǳǊŜΣ 
ƧŜōƪǳǊņ ƳŢǊƻƎņ ǳƴ ǾŜƛƪǘ ǘŀƧƻǎ ǇǊŜŎơȊǳǎ ƳŢǊơƧǳƳǳǎΦ ¢ŀƧņ ǾŀǊ ǾƛŜƴƪņǊǑƛ 
ƛŜǎƭŢƎǘ ǳƴ ƛȊǎƭŢƎǘ ŦƻǘƻǘŜƪǎǘǹǊŀǎΣ ǘǊƛŀƴƎǳƭŢǘņǎ ǾƛǊǎƳŀǎ ǳƴ Ǉǳƴƪǘǳ 
ƳņƪƻƸǳǎΣ ƭŀƛ ƭŀōņƪ ǎŀǇǊŀǎǘǳ ƳƻŘŜƭơ ŀǘǎǇƻƎǳưƻǘƻ ǊŜŀƭƛǘņǘƛ. 
 

¢ŜƪǎǘǳǊŢǘǎ о5 ƳƻŘŜƭƛǎ 3D ǊŜȌƎƛǎ tǳƴƪǘǳ Ƴņƪƻƴƛǎ 


